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@ Planos

1 Esquema unifilar de Carles Bou

Dado que se partid de la instalacion y los esquemas eléctricos que Carles Bou dejo tras
su trabajo final de carrera, se ha creido oportuno adjuntarlos.
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MARCA MARCA
X eN pLang FABRICANTE DESIGNACION Kk e PLANT FABRICANTE DESIGNACION
MC | XE  |WEIDMULLER| BORNAS WEIDMULLER 2,5 mm MC | KMFEr | SCHNEIDER | CONTACTOR TESYS 2,2kW MANDO 12Vcc
MC QD | SCHNEIDER | INTERRUPTOR DIFERNECIAL 25A, 30mA, 4 POLOS SI MC | KMREr |SCHNEIDER | CONTACTOR TESYS 2,2kW MANDO 12Vcc
MC [TIGL1/2/3| SCHNEIDER | TRAFOS DE INTENSIDAD 40/5A MC | XSEr |WEIDMULLER| BORNAS WEIDMULLER 2,5 mm
MC | PM850 |SCHNEIDER | ANALIZADOR DE REDES PM850 MC QC | SCHNEIDER | INT. AUTOMATICO C32N 3 Foses + Neutro 5A Curva D
MC | TIGL3 |SCHNEIDER | TRAFOS DE INTENSIDAD 40/5A MC PC | SCHNEIDER | GUARDAMOTOR P25M 3 Foses 16A
MC XS |WEIDMULLER| BORNAS WEIDMULLER 2,5 mm MC | KMSc | SCHNEIDER | CONTACTOR TESYS 2,2kW MANDO 230Vac
MC | @Br | SCHNEIDER | INT. AUTOMATICO DPN 3 Fases + Neutro 10A Curva D CA | CSINC. |LINZ ELEC.| ALTERNADOR E1S1 5,5 kVA, 400Vac, 50Hz, 3000 RPM
MC | QEr | SCHNEIDER | INT. AUTOMATICO DPN 3 Foases + Neutro 10A Curva D MC | XFSc |SIN MARCA | BOBINA+RELE ACTIVBACIAN 12Vcc
MC | XVBr |WEIDMULLER| BORNAS WEIDMULLER 2,5 mm MC QA | SCHNEIDER | INT. MAGNETOTERMICO ICP 1 Fase + Neutro 10A Curva C SI
MC | XVEr |WEIDMULLER| BORNAS WEIDMULLER 2,5 mm MC XS |WEIDMULLER| BORNAS WEIDMULLER 2,5 mm
MC | CVp |SIN MARCA | CONECTOR ROSCA MACHO-HEMBRA ACERD 34 CLAVIJAS MC | ABL7P | SCHNEIDER | FUENTE ALIMENTACIAGN 230Vac/12Vce, 60W, SA.
CA | VARBr | SCHNEIDER | VARIDOR DE VELOCIDAD ATV31 2,2kW 380/500Vac MC XC  |WEIDMULLER| BORNAS WEIDMULLER 2,5 mm
CA | VAREr | SCHNEIDER | VARIDOR DE VELOCIDAD ATV31 2,2kW 380/500Vac PP | S1/2/3 | SCHNEIDER | SELECTORES 3 POSICIONES
MC | KMBr | SCHNEIDER | CONTACTOR TESYS 2,2kW MANDO 12Vcc PP H'x" | SCHNEIDER | LED’'S DE SERALIZACIAGN 12Vcc
MC | KMFBr | SCHNEIDER | CONTACTOR TESYS 2,2kW MANDO 12Vcc PP |RBr/Er | SIN MARCA | POTENCIGMETRO 1-10K OHMS
MC | KMRBr |SCHNEIDER | CONTACTOR TESYS 2,2kW MANDO 12Vcc PC CS/CC/CV| SIN MARCA | CONECTORES MACHO-HEMBRA PLASTICO POSICIAN UNICA
MC | XSBr |WEIDMULLER| BORNAS WEIDMULLER 2,5 mm MC | TTALT | SIN MARCA| TRAFOS DE TENSIAN 380/15V
MC [TISL1/2/3| SCHNEIDER | TRAFOS DE INTENSIDAD 40/5A MC| TIGN | SIN MARCA| TRAFOS DE INTENSIDAD 40/5A
MC | SHUNT’s | GOSSEN SHUNT’s 1A/60mV MC | TIPROP |SIN MARCA | TRAFOS DE INTENSIDAD 50/5A
SM [MBr/MEr |  TESLA MOTORES PROPULSORES 3 FASES, 2,2kW, 5,54, S50Hz, 2890 RPM
CA G HONDA | MOTOR HONDA GX270 6,6kW + ALTERNADOR TEKKEL 8,5kVA S SITUACION DE APARATOS CA - CARENADD
SM - SOPORTES MOTORES PP - PUPITRE
MC KMEr | SCHNEIDER | CONTACTOR TESYS 2,2kW MANDO 12Vcc MC - MODULO DE CONTRIL PC - PERFILES CARENADO
PFC LIC.MAQUINAS NAVALES
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